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B s | B RELé [ DE $OBREC ARGA

PRINCIPAL FUNCAO:
DETECCAO DE SOBRECARGA EM MOTORES.
OPERACAO:

Baseado no principio da dilata cao de partes bimetalicas
8uando submetidos a uma varlagao de temperatura
esenergizando o circuito de forca, se necessario.

POSSIVEIS CAUSAS DA SOBRECARGA:
- Sobrecarga mecanica na ponta do €ixo;
- Tempo de partida muito alto;
- Rotor bloqueado;
- Falta de uma fase;
- Desvios de tensao e freqléncia da rede.

SIMBOLOGIA:
ABNT:

|
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5 1 Re'é de Sobrecorrente

A curvatura do conjunto bimetalico provoca:

e Liberacao do dispositivo de trava:  gue ocasiona a abertura
dos contatos principais do relé.

e Abertura de um contato fechado (95-96): gue causa a
abertura do circuito de comando de um acionamento do motor

Elementos do relé:

. Compensac;ao da temperatura ambiente: 1
De maneira geral um relé térmico compensado & |nsenS|veI as
variacoes de temperatura ambiente entre —40°C e +60°C.

 Classes de desligamento térmico:
- Classe de disparo 10: tempo de partida inferior a 10s.
- Classe de disparo 20: tempo de partida de até 20s.
- Classe de disparo 30: tempo de partida de ate 30s.

IMPORTANTE:

1) O relé térmico nao protege a linha em caso de curto-circuito e deve ser associado a fusiveis.
2) Uma vez disparado n&o volta a sua posicao de repouso automaticamente, devendo ser
rearmado manualmente.
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Os relés de sobrecorrente possuem os seguintes elementos:

Botao de rearme;

Contatos auxiliares;

Botao de teste;

Lamina bimetalica auxiliar para compensacao de temperatura
Cursor de arraste; ke
Lamina bimetalica principal;
Ajuste de corrente.

NohWNE

rearme
manual

L1TIL2T213T3

Além destes elementos é possivel parametrizar a sua atuacao de
acordo com as seguintes funcoes:
e A: somente rearme automatico;
 AUTO: rearme automatico, desligamento pelo botdo e funcao teste;
« HAND: rearme manual, desligamento pelo botéo e funcéao teste;
* H: somente rearme manual. prof. br. Emerson S. Serafim 5



w3 @ COd ificagﬁo de re|és WEG

RW27 - 1D 3 - C 063
MODELO Largura Altura Profundidade Peso
1 2 2 4 5 [mm] [mm] [mm] [kg]
i - Modelo RW17-1D3 e
79,5 45 92 0,15
2 - Tamanho da carcaca RW17-2D3
3 - Nimero de Pélos RW27-1D3 45 79,5 92 0,147
20u3
RWG67-1D3 e
4 - Divisor 50 76 106 0,31
U=1 RWG67-2D3
D=10
C=100 RW117-1D3 75 98,5 99,5 0,52
5 - Numero a ser dividido RW117-2D3 75 117 107 0’55
Exemplo:
Uo10 =101 = 10A
D063 = 63/10 = 6.3A RW317-1D3 115 155 166 2,30
C063 = 63/100 = 0,63A
RW407-1D3 265 150 185 3,12
Prof. Dr. Emerson S. Serafim 6
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SANTA CATARINA

Campus Ararangua

C€

Montagem direta a0s minicontatores
Versdas:
VarsBes:
- Tripolar:RW17-103 - Tripolar:RW17-203
- BipolarRW17-102 - Bipolar: RW17-2D2

RWAT-203-U010

; ; : 740 | 25

RWI7-103-0063 | 04.0863 F] FWI7-1D2U008 | 55..0 3 AWIT-2030125 | B.125 25

RW17-103-D08 | 056.08 2 RWAT-1D3-U0M0 | 7.40 3 RWAT-203-UD15 10.15 35

AW17-1030012 | 0A.12 [ AWIT-I03-0125 | B.125 5 et A DR R %

RWAT-103-DD1 8 1.8 6 AW T7-1D3-UH5 10..15 B RWHT-203-0073 lSl.'.B 50
c us AWIT-1D30028 | 18.28 5 RW7-1080017 | 11..17 = AWIT20I0R | 2.3 &

AWIT-1020004 | 28.4 0 Peso : 0,150Kg Peso: 0,150Kg
Dimensbes  Larg./AIL/Pro.  (mm)| 79,5/45/92

Montagem em separado aos
contatores
CWME400, CWMEG30 8 CWMEBOD
Versdo Tripolar: RW407-1D3

Jogo de Barramento para Ligacio
JBL RW 407D

. Dr. Emerson S. Serafim
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SANTA CATARINA
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C€

Montagem direta ao contator

Montagem em trilho com adaptador BF27D

Verstes:
Tripolar: RW27-1D3
Bipolar: RW27-102

2 _ 18.28 7-103-1 ; Eo
AWZ7-103-C063| 04.063 2 |RWZT-1D3-UoDd| 284 RW27-1D3-U0M5 | 10..45 B
AWZ7-103-0008]  0,56.08 2 |PWz7-1D3-0063]  4.53 AWZT-A03-U047 | 11.47 35
AWZ27-1D3-D042| 0812 4 |W27-103-UDo8|  56.B AWZ7-103-0023 15..23 50
AWZT-1D3-D0HB|  1,2.18 & AWZ-103-U0d0]  7.40 AWZ7-iD3-UDa2| 2232 []

Prof. Dr. Emerson S. Serafim
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.. SANTA CATARINA
Campus Ararangua

Montagem direta ao contator
Montagem em trilho com adaptador
BFETD
Versfes: Montagem direta ao
Tripolar: RWE7-103, RN67-2D3 contator
Bipolar: RW67-1D2, RWGE7-2D2 Montagem em trilho
j i com adaptador BF117D
il b Versfo Tripolar: RW117-2D3

RWGT-10° | OWM3Z._ONNAD

RWI17-1D3-0080 | 200
WA A7-103-UoeT 75.87
AWAAT-103-U1412 80412 230

BF67-1D Individual:
BF&7-2D BF17D

Prof. Dr. Emerson S. Serafim 9
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.. SANTA CATARINA
Campus Ararangua

C€

Montagem em

seprado Montagem em separado aos
ao contator contaiores

CWmi12 CWM150....C0WM300 e CWME400
Versdo Tripolar: Versdo Tripolar: RW317-103
AW117-203

SR

T mWiiT-203-0112 80112
= us :

Garras para acoplamento aos contatores: . 3

Garras para acoplamento CWN150: GA317-1D g::ﬁ:;g
Acessbrios a0 contator CWM112 e GAT17D CWM180: GA317-2D MHEHI:'!: GA317-10D
CWM250/300: GA317-3D

Prof. Dr. Emerson S. Serafim 10



ey 3 X 3 Di mens ionﬁme'“'o dOS
relés

Os relés devem ser dimensionados de forma que
contenham em sua faixa de ajuste a corrente nominal (In)
gue circula pelo trecho onde esta ligado.

e Para motores com fator de servico (FS) >=1,15:

Ir =1,25*In
« Para motores com fator de servico (FS) < 1,15:
Ir =1,15*In

IMPORTANTE:
1) O relé NAO deve ser dimensionado com In situado no extremo superior da faixa de ajuste.
Pois se 0 motor tiver um FS>1, o relé ndo permitira tal corrente.

Prof. Dr. Emerson S. Serafim 11



OO 3 .4 Exemplo de Cé'CU'O

1) Dimensionar o relé de sobrecarga para proteger o motor de 5cv,
220V/60Hz, IV polos, supondo que o seu tempo de partida seja de 5s
(partida direta).

Pelo catalogo WEG de motores, tipo W21.:
In = 14A; FS =1,15.

Como FS >=1,15: Ir =1,25*In, logo: Ir=1,25*14 =17 ,5A.

ESPECIFICACAO COMPLETA CONFORME O CATALOLGO:
RW27-1D3-U023: faixa de ajuste de 15 a 23A. Com fusivel maximo de 50A.

Em calculos anteriores, o fusivel dimensionado para este motor foi de 35A.
Atendendo assim o limite fornecido para o relé.

Prof. Dr. Emerson S. Serafim 12
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Dimensione de forma completa o relé de sobrecarga para os
seguintes motores:

1) Motor trifasico W21 de 1cv, 380V/60Hz, Il pdlos, supondo
gue o seu tempo de partida seja de 5s (partida direta).

2) Motor trifasico W21 de 10cv, 220V/60Hz, 1l pdlos, supondo
gue o seu tempo de partida seja de 5s (partida direta).

3) Motor trifasico W21 de 10cv, 380V/60Hz, Il polos, supondo
gue o seu tempo de partida seja de 5s (partida direta).

4) Motor trifasico W21 de 100cv, 380V/60Hz, Il pdlos,
supondo gue o seu tempo de partida seja de 5s (partida
direta).

5) Motor trifasico W21 de 200cv, 380V/60Hz, Il polos,
supondo gque o seu tempo de partida seja de 10s (partida
direta).

Prof. Dr. Emerson S. Serafim 13
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6) Motor monofasico IP55 de uso rural de 0,25cv, 220V/60Hz, IV
polos, supondo que o seu tempo de partida seja de 3s.

7) Motor trifasico W21 Dahlander IP55 de 0,22/0,37cv,
220V/60Hz, IV e VIII poblos, supondo que o seu tempo de
partida seja de 6s.

8) Motor trifasico W21 de 0,25cv, 220V/60Hz, IV polos, supondo
gue o seu tempo de partida seja de 9s.

9) Motor trifasico W21 Dahlander IP55 de 0,18/0,30cv,
220V/60Hz, Il e IV polos, supondo que o seu tempo de
partida seja de 4s.

10)Motor trifasico de duplo enrolamento de 0,6/0,8cv,
220V/60Hz, IV e VI polos, supondo que o seu tempo de
partida seja de 3s.

11) Motor trifasico tipo motofreio 0,75cv, 220V/60Hz, Il polos,
supondo que o seu tempo de partida seja de 4s.

Prof. Dr. Emerson S. Serafim 14
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