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H6 - Acionamento Eletronico
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Séo CHAVES DE PARTIDA microprocessadas, totalmente digitais.
Projetadas para acelerar/desacelerar e proteger os MOTORES DE INDUGAO TRIFASICOS.

Vantagens:

 Ajuste de tensao de partida por um tempo pré-definido;

 Pulso de tensao na partida para carga com alto conjugado de partida;
* Reducéo rapida de tensdo a um nivel ajustavel;

*  Protecdes contra: falta de fase, sobrecorrente e subcorrente.
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EE o Aplicacoes

Ventiladores e Bombas Misturadores
exaustores centrifugas

Compressores

Centrifugas

Esteiras
Transportadoras
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Principio de Funcionamento

Baseia-se:
Na utilizacdo de TIRISTORES (SCR’S, combinacdo de DIODOS e TIRISTORES), sendo
que estes sdo comandados (angulo de disparo) por uma PLACA ELETRONICA DE
CONTROLE que através do USUARIO: Ajusta a tensdao nos bornes do motor
suavemente até atingir o valor nominal.
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Circuito de Poténcia:

| E onde circula a corrente que é fornecida ao motor.

] E constituida por:
1 TIRISTORES e suas protecdes (snobber - evitar dv/dt);
1 TC’s (Transformadores de Corrente - limitar a corrente).
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Circuito de Controle

1 E onde estéo os circuitos de:
1 Comando, monitoragao e protec¢ao do circuito de poténcia;
1 Comando, sinalizagao e interface homem-maquina;

1 A maioria utiliza MICROPROCESSADOR.

1 As mais baratas possuem controle ANALOGICO.
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Rampa de tensao na aceleracao:

- Controle da tensdo eficaz através da variagdo do angulo de disparo dos tiristores.

- Ajusta-se o TEMPO e a TENSAO DE PARTIDA (Up) da rampa.

- O tempo para acelerar de 0 ao valor nominal DEPENDE da relacgado MOTOR/CARGA.

Tensio
Thom | ...

tefnpu

i
Ajuste

Rampa de Tensao na Desaceleracao:

A parada do motor através da SOFT-STARTER pode-se por:

- INERCIA: leva-se a tensdo de saida a 0, logo C=0,ca o | até que a K = 0.

- CONTROLADA: reduz-se gradualmente a tensdo de saida at¢ um valor minimo em um tempo pré-
definido. Ouseja, V |, C |,s 1, ¢ o |. Utiliza-se em aplicagdes que necessitam de uma parada suave
(transportadoras) e para diminuir o “golpe de ariete” nas bombas centrifugas.

Tensio
TUnom

Up

IH : H tefpo
Ajuste P
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Kick Start:
Utiliza-se quando a necessidade de um esforco extra (alto conjugado).
- Aplica-se uma Uk > Up.
- Para este pulso o AMPLITUDE e a DURACAO sdo programaveis.
S6 deve ser utilizada em casos estritamente necessario devido a corrente de partida ser elevada

(partida severa), o que contraria a utilizagao da soft-starter (partida suave).
T Tensio

TUnom

Tk
Up

Limitacao de Corrente: tefupo

E 1til para acelerar uma carga com elevada INERCIA.
O sistema Rede/Sof-Starter fornece SOMENTE a corrente necessaria.
Garante: acionamento suave ¢ viabiliza a partida em locais onde a REDE encontra-se no LIMITE de sua

juste

capacidade.
Utiliza-se quando: a rampa simples ndo tiver sucesso € quando U, for proxima dos niveis de outros

A Corrente

sistemas de partida. sorre
I'ensao

Itim /\

N

Up

+—)>

]
i, Limitacao
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Pump Control:
Utiliza-se especialmente para sistemas de bombeamento.
- E uma configuragdo pré-programada para este tipo de aplicacio.
- Estabelece:
rampa de tensdo na aceleragao;
rampa de tensdo na desaceleracao (minimiza o golpe de ariete) e
habilitagdo de protecdes (de seqiiéncia de fase e subcorrente imediata [ escorvamento]).

Economia de Energia:
- Altera o ponto de operagao do motor (otimizagao).
- A tensao aplicada VARIA proporcionalmente a demanda da carga.

- Desvantagens:
* S0 ¢ aplicavel a cargas inferiores a 50% da nominal (isto ¢ impraticavel devido ao custo de um motor
sobredimensionado).

* Geragao de harmonicas na tensao e na corrente (provoca danos e redu¢ao da vida util dos capacitores
para corre¢ao do fator de poténcia, sobreaquecimento de trafos e interferéncias em equipamentos

eletronicos)
»  VariagoOes no fator de poténcia.

C

. QA - Conjugado a plena carga
]

1 QA’ - Conjugado reduzido

i OB - Ponto de operagio
1
]
1

Conjugado a
tensio nominal

Conjugadoa ____|
tensdio reduzida
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Sobrecorrente imediata na saida (E06):
Ajusta-se 0 TEMPO e a CORRENTE MAXIMA de saida para o motor.

y kCnrrm te

L;OC
Atuacio da
Protecao
I, (E06)

v

ajuste Tempo

Seqiiéncia de fase invertida (E07):
Alguns modelos s6 funcionam se a seqli€éncia estiver correta.
Assegura que cargas sensiveis a inversao do sentido de giro sejam DANIFICADAS (bombas).

Defeito externo (E08):
Atua através de uma ENTRADA DIGITAL programada.
Dispositivos de protecdo externos acionados: relés auxiliares, etc.
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Falha nos tiristores:
Detecta a FALTA de alguns dos tiristores, BLOQUEIA os pulsos de disparo ¢ ENVIA mensagem de
ERRO.

Erro de programacao (E24):
NAO ACEITA alteragdes incorretas de um valor ja definido.
Ocorre nas alteracdes dos parametros com o motor desligado.

Erro de comunicacao serial (E2X):
N3ao aceita um VALOR ALTERADO ou TRANSMITIDO incorretamente pela porta serial.

Erro na CPU:

Ao ligar, a CPU faz uma AUTO-DIAGNOSE e verifica os circuitos essenciais. Em caso de problemas:
BLOQUEIA os pulsos dos tiristores € ENVIA uma mensagem de ERRO. Interferéncia Eletromagnética
(EMC) também habilita esta protecgao.
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SSW-03 Plus / 04

By-Pass { ¢ ¢

ol Il

C. Diagramas dos Acionamentos Tipicos:

K1 SSW-03 Plus / 04

on

Ve

Inversao de Sentido de Giro

(11

SSW-03 Plus / 04

Multimotores / Cascata

3

Frenagem CC

1 {

SSW-03 Plus / 04

M

e

“[ =l

0\ SSW-03 Plus / 04
T [+

F13 | K1 ‘ K2\ K3
L




@
O D. Consideracoes Importantes sobre protecio da Soft-
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Fusiveis:
Utilizar fusiveis ULTRA-RAPIDOS contra curto-circuitos.
Os de acao RETARDADA irdo danificar os semicondutores.

Correcao do Fator de Poténcia:

- Para casos INDIVIDUAIS (junto ao motor), DESCONECTAR os capacitores durante a execugao
da rampa.

- Utilizar SAIDA DIGITAL para religar os capacitores.

Protecao de sobrecarga:
- AJUSTAR de acordo com 0 MOTOR UTILIZADO e a CORRENTE DE OPERACAO do mesmo.

M |

3~ FT1 E:
SSVVI
(™
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Contator de entrada:
Para chaves ANALOGICAS coloca-se na ENTRADA da chave.
Para as chaves DIGITAIS segue-se a norma: contator, disjuntor, chave seccionadora, etc... (sem estes
componentes ndo seria possivel DESLIGAR o motor no caso de uma falha da chave, NF).

Acionamento multi-motores:
Para uma tnica soft-starter UTILIZAR RELES DE SOBRECARGA individuais para cada motor.
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E. Critérios minimos de Dimensionamento da Soft-Starter:

Devemos garantir que o motor consiga acelerar a carga de zero a velocidade nominal, ou seja, produzir
um conjugado suficiente para vencer o conjugado resistente da carga e a inércia refletida no eixo.

Para isto devem-se conhecer os seguintes dados:

MOTOR:

- CORRENTE NOMINAL;

- Poténcia nominal;

- Tensao de alimentacao;

- Numero de pdlos (ll, 1V, VI ou VIII);
- Fator de Servico;

- Tempo de rotor bloqueado;

- Momento de inércia;

- Curva caracteristica de conjugado em funcdo da
rotacao.

PRIMEIRO CRITERIO:

II"‘omsoft-starter 2

CARGA:

- Curva caracteristica de conjugado em funcao da
rotacao;

- Tipo de acoplamento;

- Apresenta sobrecarga na partida ou em regime;
- Numero de partidas por hora;

- Momento de inércia.

- Tempo de rotor bloqueado;

- Momento de inércia;

- Curva caracteristica de conjugado em fungcdo da
rotacao.

Ir‘omMotor

Ou através do sistema: http://sdw.weg.net/frmlnicio.aspx

SITUACOES POSSIVEIS:

- IDEAL.: Todas as informagdes sobre o motor e carga estao disponiveis.

- NORMAL.: Na maioria das vezes nem todas as informacdes estarao disponiveis.
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1. cionando uma bomba centrifuga em uma estacio de tratamento de agua.

Aplicagiio Carga Inércia Fator
Bomba Centrifuga Baixa Baixa 1.0
Lompressores Baixa Baixa 1.0
iparatuso)
¢ ompressores Média Baixa 1.0
{alternativo)

- - - - |.2 ALé 22 kW
Ventiladores Cuadratico Meédia/Alta "= | Acimade 22 kW
Misturadores Meédia Média 15 1.8

{pulpers)

Moinhos Média' Alta Média .8 2.0

Transportadores Madia/ Alta Alta [.5 2.0
Centrifugas Baixa Muito Alta .8 2,0

*Deve-se considerar a corrente nominal do motor.

*Procurando esta informacao o catalogo do fabricante encontra-se: Inom = 433*0,577 = 249,84A

*Pela tabela acima, devemos considerar o fator multiplicativo 1.0.

*Logo a SOFT-STARTER indicada para este caso ¢ a SSW-03.255/220-440/2

CODIFICACAO: 1.2/3/4, onde:

1 — Linha Soft-Starter (SSW-04 ou SSW-03 Plus).
2 — Corrente nominal da Soft-Starter (SSW 04[] 16...85A).

3 — Faixa de tensido da rede de alimentacio (220-440V ou 460-575V).
4 — Tensao da Eletronica/Ventilacao (1: 110-220V, 2: 220-230V).




Motor Trifasico IP55

Rendimanio Fatos de poténcia Mival
Poincia Comente | Comente | Coniogado | Corjugado | oo o n% T Boneit [TONDOSTER |y gy
c nominal | comrotor | neminal | comonodor : Femr_de :ﬂ ; mmﬂ e b
arcaga | AP | oo | o ; C tEaﬂlrrm ¥ s notEnci okl senico | inércia | blogue pressin | 2PTOX-
o | @ | 1/ | metm | crc e BE |l 5! | sonora | @
i R 9 (s |m|2|5| 0 (kgm) | aquenle | o5 n)
4 Polos - 60 Hz
0,16 0,12 63 1720 | 0,89 4.5 007 3,2 3.4 45,0 (520 (57,0 |10,46(055] 0,62 | 1,15 |0,00045 a1 48 T
0,25 (0,18 63 1710 | 1,14 4.5 010 28 3,0 53,0 (600|640 1047 |057|0,65) 1,15 |0,00056 18 48 B
0,33 (0,25 &3 1710 1,44 4.5 014 28 258 59,0 620|670 048 (0591068 | 1,15 |0,00067 20 48 B
050 (0,37 71 1720 | 2,07 50 0,21 2.7 3.0 56,0 (6420|680 |0.48(059)10,69 | 1,15 |0,007S 10 47 10
0,75 |0,55 71 1705 | 2,80 5.5 031 3,0 3,2 62,0 (680|710 10,48 (060 0,70 | 1,15 |0,00086 10 47 12
1.0 0,75 80 1720 | 302 7.2 042 2.5 2.9 720|775 /5 062(074)1 0,82 | 1,15 |0,00284 B 48 15
1.5 | 11 8D 1720 | 4,43 7.8 062 2.9 3.2 720|770 |75 060(07310.82 | 1,15 |0,00328 5 48 17
20 (1.5 o905 |17a0 | 6,12 6,4 0,84 25 3,0 77,0 (810825 10,60(0,72]|0,78 | 1,15 |0,00560 T 51 22
30 (22 a0 |1730 | 8,70 6.8 124 2,6 2.8 74,0 1820|830 |064(0,75]10,80( 1,15 |0,00672 53 51 23
40 (30| 1W00L 172 | 11,9 - 1,68 2.5 28 80,0 181,01 83,0 |061(0,73]0,80 | 1,15 J0,00818 & 54 a5
50 |47 | 100L 1715 140 7,6 210 2.9 3.1 82,5 |B23 (855 063 (0751081 | 1,15 |0,00985 T 54 35
G0 |45 | 112 |1720 164 8.0 255 2.6 2.8 83,0 |40 855 |066(077]| 0,84 | 1,15 (0,01741 T 5H 45
7.5 |55 | 112M |1740 | 20,0 7.0 3.08 2,2 2.8 86,6 (875|880 |063 (074|082 | 1,15 |0,01741 11 58 46
10 |7.5 | 1328 1760 | 266 8,0 4,15 2,2 3,0 86,0 (880|890 |0.66(0,77]0,83 | 1,15 |0 04652 5 61 62
12592 | 132 |1785 | 333 8,7 511 2.5 259 86,3 (878|885 |0.62(073]0,82 | 1,15 |0 05427 4 &1 T2
15 | 11 132m 1755 | 38,3 8,3 610 23 2,8 86,8 (882|885 |068|080]10,83 | 1,15 |0,05815 4 &1 T3
20 (15 | 160M |1760 | 526 6,3 830 23 2,2 88,0 (893|902 |0,69 (0,790,833 | 1,15 |0,08535 10 66 110
25 185 | 160L |1760 | 643 6.5 10,2 243 2.4 89.0 900 (91,0 0,70 (0791083 | 1,15 |0,11542 8 BE 125
30 |22 | 180M |17BS | 755 7,5 121 28 28 89,3 (90,0 (91,0 |0,70(080] 0,84 | 1,15 |0,16145 a8 68 160
40 | 30 | 2000 |1770 101 6,6 16,5 253 25 885 |8905 | 91,7 |0,72(082| 0,85 | 1,15 J0.2757% 14 71 208
850 (37 200L 11770 122 6,6 20,4 23 23 90,2 (815|924 1075|0831 0,86 | 1,15 |0,33085 12 T 232
B0 | 45 |2255/M 1775 146 T2 24T 2,3 27 91,0 (922|930 10,75(084] 0,87 | 1,00 |0,69087 20 Fil 415
75 | 55 |2255/M |17 70 176 T4 303 2.2 27 90,3 920 (93,0 )0, 76(084]10,88 | 1,00 |0 BDLES 15 5 415
10 | 75 |2505/M |1775 243 8.8 41,2 3.2 3.2 91,5 925 (93,2 10,74 (0831087 | 1,15 |1, 15478 11 ¥ 520
125 | 90 |2B0S/M |1780 205 7,3 4982 2,2 25 90,0 (920|932 |10,76(084)0,86 | 1,00 |1, B4681 18 8D 710
150 | 110 |2805/M |1780 355 8.3 60,2 2.6 2.7 90,0 |8923 (935 10,78 (084 0,87 | 1,00 |2 58847 20 8l 80D
175 | 132 |3185/M 1780 433 .5 722 2.5 2.5 91,0 |893,0 (941 |0.BO(083) 085 | 1,00 |2,81036 14 B BED
200 | 150 |3155/M |[1780 484 7.5 B21 2.4 26 90,5 |930| 945 |0,75(083]|0,86 | 1,00 |3.21184 19 BD o950
250 | 185 |[3155/M |1785 5T 8,3 101 2.8 2.8 91,0 930 (945 10, 78(0 840,86 | 1,00 |3,77381 22 80 1010
250 185 |3s5M/L 1785 584 G,8 101 1.9 2,2 922 (938 (945 10,78(0,85] 0,88 | 1,00 |5 58247 <8 83 1283
300 | 220 |3s5M/L 1780 31 7.0 120 2.2 2.3 43,0 945|950 |0,79(085] 0,88 | 1,00 |6,33813 48 83 1348
350 | 260 |355M/L 1790 315 7.3 141 243 2.4 9289 8946951 0,77 (0851088 | 1,00 |7 46663 32 83 1525
400 | 300 |355M/L 1720 938 6,6 163 2,1 2.1 93,3 (847 (953 10,81 (086|088 | 1,00 |9.32079 ar B3 1710
450 (330 (355M/L |1720 | 1030 71 180 2.1 2.1 93,8 (9448|954 |0,77(0,85] 0,88 | 1,00 (025250 30 B3 1810
500 (370 [3s5M/L|1780 | 1160 6,6 201 2.1 2.2 93,9 950 (954 |10.79(0,85]| 088 | 1,00 p1,18500 A 83 1900
Para obter a corrente em 380V, multiplicar por 0,577. Em 440V, multiplicar por 0,5.
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e SOFT-5TARTER 55W-03 Plus MOTOR MAXIMO APLICAVEL ™
da Inﬂll:l:;nal e Ligagao Standard (3 cabos) Ligagao no delta (6 cabos) Toiaihe
Modelo s Ta=0...40°C® | Ta=0...55°C" | Ta=0...40°C"" | Ta=0..55"C""
Rede q0°¢ 550 | (V)
LT kW LH T kW LH T kW CV kW
120 220-440 120 100 =0 A7 40 a 15 S I5 G i
170 220-440 170 145 1o ] ai £ 125 an 100 f ] 1
205 220-40 205 170 &85 i3 15 ] 150 110 125 ol
255 22040 2ah | 255 100 15 10 15 175 130 175 130
A0 220410 200 | 290 125 b1 125 b2 1] Al 150 200 150 2
30 220-40 0 | 290 140 103 1.2 o 2all 185 200 150
- 410 220-40 410 | 380 220 150 110 1500 110 0 220 2all 185 3
a 451 220-40 475 | 475 200 150 AX 150 50 Al 330 240
= 580 220-40 Se0 | 500 2al 185 AX) 150 400 0 350 260 4
; G0 220-40 GI0 | 550 210 200 22 166 450 30 400 300 5
E a2 ".?.-’I]--1 40 ao0 | G20 300 220 2ol 185 Hal 400 450 230 G
= 50 220-40 050 | 800 400 200 AL 220 G50 475 aa0 400
= 1100/ Z20-440 100 | 850 450 330 Aol 260 00 [EA]H] G0 450 -
E 1400/ Z20-440 1400 [ 1080 G 150 450 330 1000 Ta0 Ia0 Aa0 !
—_— 120 220-40 120 | 100 ] s 15 Hh 150 110 125 o ]
E 1707 220-#0 170 145 125 o 10 15 A0 150 175 120 1
% 206 [ 220-40 205 170 150 110 125 o Zall 185 200 150
aEp 2aG ! 220-40 285 | 255 175 130 175 130 M0 220 A00 220
s 200 [ 220-40 290 | 290 200 150 AX) 150 50 Al 350 260 2
o4 0022040 0 | 290 240 185 Al 150 400 0 350 260
; F10 220-410 410 | 380 A0 300 220 210 200 =00 A0 450 230 3
g 475 [ 220-40 4715 | 475 350 260 2l 260 a0 450 G0 450 1
;N_ 5801 220-40 580 | 500 4100 300 370 270 Jioi 00 G330 470
= G0 220-40 G670 | S50 450 230 40X 300 S50 &30 100 A00 5
H BO0 [ 220-440 800 | G20 a5l 400 450 330 1000 Ia0 150 Sal i
050 220-40 50 | 800 150 aa0 G0 450 12000 0 1000 Ja0
1100 Z20-440 1100 | 850 200 G0 [El] 475 1350 1000 1050 170 =
1400 #20-440 1400 | 1080 1000 Ja0 S0 G 1750 13000 1350 (L] g
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Jensio SOFT-STARTER SSW-04 MOTOR MAXIMO APLICAVEL ™
da Inominal (A) Torxao Ta=0..40°C® Ta=0..55°C™ Tamanho
Rida Modelo (V)
10°c: 55°C cv KW v kW
160 220-40 [ 1] G 1.5 5 5
: a0 220-40 30 27 10 1.5 10 1.5
: 451 220-410 15 38 220 15 11 125 0.2
; Bo 220-40 B0 52 20 15 20 15
= 2
=T 850 220-40 84 a0 an 22 a0 22
—
S G 220-40 G 16 10 1.5 10 ]
: 3 220-40 30 27 20 15 15 11
B 45§ 220-40 5 38 380 an 22 5 18,5
o B0 220-40 G0 52 40 30 a0 22
] 2
a 850 220-40 BA B0 &0 45 A0 Y
E 1G4 220-440 16 15} 12,5 a.2 1258 9.2
E 3 220-40 30 27 20 15 20 15 |
— 45 220-40 45 Kfi] 440 an 22 a0 22
ﬁ BT 220-40 (1] 5 Al 47 43 a0
2
851 220-40 a5 a0 i5 55 G0 45
= 160 460-575 G 15} 15 11 15 11
m ]
P~ 43 460575 el 21 an 22 25 18,5
E 15 460-575 15 Kfi] Gih 40 30 a0 22
E B0 AG0-575 G0 52 @i 4 a0 a7
2
E 85 460-575 B4 a0 15 54 15 5a

NOTAS:

(1) As poténcias indicadas nas tabelas (SSW-04 e SSW-03Plus) s&o para ca%;as suaves do tipo
bombas centrifugas e compressores, com base em motores WEG de IV pélos - 60 Hz.
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I EnsAO Micro Soft-Starter SSW-05 Pks | MOTOR MAXIMO APLICAVEL DIMENSDES
DA ITEM Modelo I nom. Tehean Poténcia {mm) PE‘LSG
JAEE (A) () cv kW A L p (K9)
417112614 SSW-05.03 3 0,75 | 0,55
417112600 SSW-05.10 10 - 2.2
417112601 SSW-05.16 16 3.7 130 5E 145 0,74
417112602 SSW-05.23 23 1.5 5.5
= | 17112603 SSW-05.30 30 220 V 10 15
o | 417112604 SSW-05.45 45 15 1
ﬂ 417112605 SSW-05.60 B0 20 15 185 75 172 1.67
o | 417112606 SSW-05.85 85 30 22
: 417112614 SSW-05.03 3 1.5 1.1
= | 417112600 SSW-05.10 10 & 4.5
— | 417112601 SSW-05.16 16 10 1.5 130 55 145 0.74
3 [arize0z S5W-05.23 23 80V 15 11
E 417112603 S5W-05.30 30 20 15
= | 417112604 SSW-05.456 45 a0 22
E 417112605 SSW-05.60 B0 40 0 185 75 172 1.67
9 | 417112606 SSW-05.85 85 &0 a5
ﬁ 417112614 SSW-056.03 3 2 1.5
od | 417112600 SSW-05.10 10 7.5 5.5
S | 417112601 SSW-05.16 16 125 | 9,2 130 55 145 0,74
ﬁ 417112602 55W-05.23 23 440 V 15 11
417112603 SSW-05.30 30 20 5
417112604 SSW-05.45 45 a0 22
417112605 SSW-05.60 &0 40 a0 185 75 172 1.67
417112606 SSW-05.85 85 G0 a5
= 417112616 SSW-05.03 3 2 1.5
E = | 417112620 SSW-05.10 10 1.5 5.5
_u:: e | 417112621 SSW-05.16 16 12,6 8,2 130 55 145 0,74
E s [ 417112622 SSW-06.23 23 480 15 1
= o= | 417112623 SSW-05.30 30 25 18,5
o o | 417112624 SSW-05.45 45 30 22
$ 2 7112625 SSW-05.60 B0 50 37 185 75 172 1,67
417112626 S5W-05.85 85 75 £5




INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAC, GENCIA ETECNOLDGIA

1. Acionando um ventilador em uma camara de resfriamento.
* Deve-se considerar a corrente nominal do motor.
* Procurando esta informagao o catalogo do fabricante encontra-se: Inom =
* Pela tabela acima, devemos considerar o fator multiplicativo:

* Assim, devemos considerar o valor:

* Logo a SOFT-STARTER indicada para este caso € a:

2. Acionando um transportador continuo em uma empresa de
mineracao.

* Deve-se considerar a corrente nominal do motor.
* Procurando esta informacao o catdlogo do fabricante encontra-se: Inom =
* Pela tabela acima, devemos considerar o fator multiplicativo:

* Assim, devemos considerar o valor:

* Logo a SOFT-STARTER indicada para este caso € a:
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Vista frontal da SSW-05

Dip-switch para Habilitar

as Protegoes

Botéo para
Reset

Trimpots para
Ajustes

R/1L1 8/3aL2 T/3L3
O O G
il=N=] ==

\.‘-‘H A2 DN D2

—]

000E&

MOTOR PROTEGTION

[ ®EADTORY DEFAULT

Lot

A

s

Entrada de Alimentacao Trifasica

Comando Aciona/Desaciona motor (DI 1)
Reset (DI2)
Alimentac&o da Eletronica (A1 e A2)

> Leds para indicacéo de

Status da SSW-05 Plus

Conector para Serial ou HMI remota

OFF 0K & —— 3 OVERCURRENT
OFF N & —— (] FHASE LOSS
L O —— 1 PHASE SFO
CFF ON o —— O STALL
OFF O & —— o uvm.unn\
NAN AUTD
-____..h_4;® STARTER STATUS
RESET CJ FAULT
CIALH —
AGGEL MOTOR CJ READY
ME CURRERT
-
I'h
15 EIT
PEDESTAL  DECEL
VOITAGE TIME
it SERIAL POAT
= o R5-202
= =
. Q0@
13 14723 24
THHEH O B

Saidas a Relé (13, 14/23 e 24)

ORORNC

u/ami v /aT2 W/6T3

L r—

e 0 —

Saida para motor
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COMO INSTALAR E CONECTAR A SSW-05 PLUS:
1. Blocodiagrama da SSW-05:

N

' ATl "[AZ - - -
! SSW-05 I »—= 47 B RU Eed g
i Plus —=I| e
Start} o ] <

—— £ 1+ Digital | . | |
v 11 Signal A == A
1 DL }} || Processor P = W
) 2 DSP S | |
5 AN L Br
i L—%CT
i — [ L] } IL .
N N
i |
' 113]  [1423] [24]  [ueT] [viaT2] |wieTsl

______________________________

Figura 11.1 - Blocodiagrama da SSW-05




EXERCICIO: Montar os diagramas_abaixo e para cada

magocnaseraooss  qontagem observar as alteragcoes no tempo de

A aceleracao/desacelaragcdo e tensao de pedestal (pelo
menos trés possibilidades em cada parametro).

11.3. Partida e Parada utilizando Contator e Botoeiras:

R Simbologia Descricédo
s
T []] Fusivel
M
evlll Frz & & L Seccionadora
\| \| \ (Abertura sob Carga)
B - Transformador
I Chave N.A
2 .
H\ (Com retencéo)
Desaciana I‘ﬂ'? Botoeira MN.F
ks (Com retorno Automatico)
. | Botoeira N_A

SSW-05 Flus

2 il 1

wil ]

(Com retorno Automatico)

Contator (Bobina)

Motor de Inducéo
Tnfasico

O transformador “T1” apenas & necessario
quando a tensao da rede for diferente da
faixa permitida para alimentacé&o da Eletro-
nica (90 — 250Vac). Para 380V utilizar o neu-
fro (N) e uma fase.

Figura 11.3 - Partida e Parada utilizando Contator e Botoeiras
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11.4. Partida e Parada utilizando Botoeiras e Relé de Operacao da SSW-05 Plus:

R
s Simbologia Descrigéo
.
N [l] Fusivel
“[] W F{] Fl el RN Seccionadora
I . i - . \ \| \ (Abertura sob Carga)
I\ < o el Transformador
ﬂ: \ \ \ : | Chave N.A
' H\ (Com reteng&o)
I q-:7‘ Botoeira N.F
(Com retormo Automatico)
Botoeira N.A
| . HP] (Com retorno Automatico)
x:_zi‘J xlr ¢ | SSWD5 Plus ' k] Contator (Bobina)
L =__¥J>_!{ _ul u @ Motor de Inducéo
,‘T Trifasico
O transformador “T1" apenas & necessario
quando a tens&ao da rede for diferente da fai-
xa permitida para alimentacé&o da Eletroni-
ca (90 -250Vac). Para 380V utilizar o neu-
tro (N) e uma fase.

Figura 11.4 - Partida e Parada utilizando Botoeiras e Relé de Operacéo da
SSW-05 Plus




12. COMO AJUSTAR A SSW-05 PLUS:
Eouchcko otnonerecnvooaia 12.1. Ajuste da Tensdo Inicial:
e et Ajuste o valor de tens&o inicial para o valor que comece a girar o motor acionado pela SSW-05

Plus tdo logo esta receba o comando de aciona.

ACCEL  MOTOR —
TIME  CURRENT O ponto indica o
e #4——1 ajuste padréo
= 20s = 100% da fabrica
PEDESTAL DECEL
- WOLTAGE TIME
Trimpot de ;
Ajuste da g B0 20s
Tensé&o Inicial At aOFF

12.2. Ajuste da Rampa do Tempo de Aceleragao:

Ajuste o valor necessario para que o motor consiga chegar a sua rotacao nominal.
Nota:
Tomar cuidado para que nos casos em que arelacao da Corrente da SSW-05Plus eda
Corrente nominal do Motor & 1,00 o tempo maximo que a SSW-05 Plus pode funcionar
com 3 x In é de 10 segundos.

Tensdo Trimpot de ACCEL MOTOR
Tnom | .. ... - Ajuste de L i
: Tempoda P 1 el an
' Rampa de i ..
Up : Aceleragéo ot T
s R sou /20
— teinpo Wh &OFF
Ajuste
12.3. Ajuste da Rampa do Tempo de Desaceleragao:
Este ajuste deve ser utilizado apenas em desaceleracdo de Bombas, para amenizar o golpe de
ariete. Este ajuste deve ser feito para conseguir o melhor resultado pratico.
Tenséo ACCEL  MOTOA
TIME CURRENT
20s : 100%
PEOEETAL  CECH Trimpot de
e K Ajuste de
o R Tempoda
W SOFF Rampa de
Desaceleracdo
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12.4. Ajuste da Corrente do Motor:

Este ajuste ira definir a relacao de corrente da SSW-05 Plus e do Motor por ela acionado. Este
valor & muito importante pois ira definir as prote¢cdes do Motor acionado pela SSW-05 Plus. O
ajuste desta funcdo tem importancia direta nas seguintes protecdes do Motor: Sobrecarga,
Sobrecorrente, Rotor Bloqueado, Falta de Fase.

Exemplo de calculo:

SSW-05 Plus utilizada: 30A

Motor utilizado: 25A

Ajuste da Corrente do Motor =ﬂ

S3W-05 Plus
: 25A
Ajuste da C te do Motor = =———
juste da Corrente do Motor 30A

Ajuste da Corrente do Motor = 0,833
Portanto deve ser ajustado em 83%

ACGEL MOTOR
TIME CURRENT

Trimpot de
Ajuste da

4
CLa0sN - A00%
T

15 GU%
PEDESTAL  DECEL
WOLTAGE TIME

0w\ - /R0s
Ak (IFF

13. FUNCIONAMENTO DAS SAIDAS DIGITAIS A RELE:

U4

100%——

(Tensdono
Motor)

(13-14/23)

i i
! [
: i
i [
T 1
! 1
¥ §

Funcéo Tenséo
Plena (14/23-24)

t

BN BN

t

Corrente do
Maotor

B Releligado

Figura 13 - Funcionamento das saidas digitais a rele
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