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e Sinal Modulado
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Caracteristicas da Aquisicao

* Resolucao

e Precisao e Exatidao

Preciso mas nao exato e ndo preciso exato e preciso

nao exato
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Caracteristicas da Aquisicao e

 Linearidade

* Repetibilidade




Caracteristicas da Aquisicao e

e Histerese

* Constante de Tempo




Sensores e Transdutores B R

« Um sensor € geralmente definido como um dispositivo que
recebe e responde a um estimulo ou um sinal. Porém os
sensores artificiais sao aqueles que respondem com sinal elétrico
a um estimulo ou um sinal.

 Um transdutor por sua vez € um dispositivo que converte um tipo
de energia em outra nao necessariamente em um sinal elétrico.

 Muitas vezes um sensor € composto de um transdutor e uma
parte que converte a energia resultante em um sinal elétrico.



Sensores — Caracteristicas Elétricas [t
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e Sensor de Corrente Continua ou

 Sensor de Corrente Alternada

Z2-Wire DC Sensor

J-Wire DC Sensor

4-Wire DC Sensor
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* Corrente de Saida oo
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Sensores Eletromecanicos i
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e Chaves Fim-de-Curso
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* Principio de Funcionamento
— Target

Target Target Target
Abhsent Present Ahsent

Entrada de alimantagio
Figura 1 Regulador da ;
tensdo (8 VDC) -
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121% — — —
110% — — —
100% — — —
gptg — — — \
=== Target
] / Sensor
S5a Su  Sr Sn

Sn: Distancia de Acionamento Nominal

Sr: Distancia de Acionamento Real

St: Distancia de Acionamento de Trabalho
Sa: Distancia de Acionamento Assegurada
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* Frequencia de Comutacao

PLACA DE METAL

Discoe ds matarial
ndo Magnetico & ndo Condutor

Onde L & definido como sendo igual ao lado da placa padrac de medicao.




e Cilindrico

e Quadrado

* Retangular
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Free Zone

e Saliente

Free Zone

Working Surface

 Embutido

Adjacemnt

Opposite

Shielded Unshielded
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e Constantes de Correcao
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Sensores Oticos
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* Principio de Funcionamento

Fio de Conexao
de Oure Encapsulamento

Chip LED
semicondutor

Baze

Ulira-, Luz Visivel !__ Infravermalho
violeta LED Infravermelha
{luz imyisivel)
LED com
Eficiencia Wermelha Foiodicdo
Relativa

04 05 06 07 08 09 10
Comprimanto de Onda (micron)
0 LED com luz invisivel (infravermelha) forma um par

spectral para este fototransistor de silicio e tem eficiencia
muito maior que um LED com luz visivel (vermelha).
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e L entes

LED com Lente Fatodiodo com Lante
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e Feixe Transmitido

Obijeto a
SET
Detectado
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Emissor
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 Feixe Retro-Refletido

|

Obijeto a Alvo
SET Hatro-Reflatida
Detectado .

- —
| I
E Espelho Reflator ou Frta
Sensor ,‘Jj,\ Hﬂn-ﬂg
Refletor com Elementos Aefletores de Contas
Cubiformes de Vidro
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e Feixe Retro

Refletidp

Refletor com elementos
cubiformes despolariza a luz

K5

Alvo brilhante nac despolarizaaluz e @
defectado pelo recaptor

;
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e Feixe Difuso
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e Feixe Difuso
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e Sensibilidade l 3: .
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Modo de
deteccao

Aplicagoes

Vantagens

Precaucoes

Faixe Transmitido

Deteccao em geral
Contagem de pegas

Alta margem em ambienies contaminados
Maior alcance

Mao afetada por reflextes de superficie
secundarias.

Provawelmente mais confiavel quando tiver
objetos de reflexdo maiz elevadaos.

Mais caro, por causa da exigéncia de emissor g
recepior separados e conexac mals cara
Alinhamento importante

Evita deteccao de objetos de material
fransparente.

Faixe retro-refletido

Deteccao em geral

Alcance moderado

Mais barato que o feixe transmitido porgue a
fiacao & mais simples.

Facil de alinhar

Alcance maiz curfo que o feixe fransmitido.
Mengr margem que por feike fransmitido
Pode detectar refloxoes de objetos brilhantes
juse a polarizagan)

Faixe
Retro-reflatido,
Luz Polarizada

Deteccao em geral de alvos brilhantes

Ignora reflexces da primeira superficie
IUsa feixe vermelho visivel para facilitar o
alinhamento.

Alcance maiz curlo que para refro-refletido
padrao
Pode var reflexbes de sequnda superficia.

Feixe Difuso, Tipo
Padrao

Aplicagoes em que ambos os lades do objete nac
podem ser acessados

Acesso a ambos os lades do alvo nao &
necessario

Sam a necessidada de reflator

Facil de alinhar

Pode zor de aplicagao dificl se o fundo atrés do
objeto for muito refletivo e préximo ao objeto.

Feixe Difuso, Corte Fino

Deteccao de alvos com necessidade de ignorar as
partes do fundo que astao praximas ao akwo.

Acesso a ambos os lades do alvo nac necassario
Fomece alguma protecas contra a deteccao de
furdes fechados.

Detecta cbjetos indiferentemeante da cor dentro
do alcance aspecificado.

Somente Ol para deteccac em alcance muito
curio.
Mac wtilizades com fundo perte do ale

Feixe Difuso com
Supressao de Fundo

Deteccao em geral

Aroas em que precize ignorar os fundes que estao
perto do alve

Acesso a ambos o5 lades do alvo nac necessario
Ignora fundos além do alcance especificado,
independentementa da refletividade

Detacta objetos indiferentemantes da cor para o
alcance especificado.

Mais caro que gutros fipos de sensores difusos
Alcance maximo [imitado

Feixe Difuso, com Foco
Fixo

Deteccao da alvos pequenos
Deteccao de alvos a uma distancia especifica do

Sansor

Deteccan da marcas coloridas

Detecgao precisa de alvos diminuics em posicao
especifica

Alzance muito curto
Inadeguade para deteccao em aplicagdes gerais
Alvo deve ser posicicnade precisamante

Feixe Difuso, com
Granda Abartura

Deteccao de alvos posicicnados sem precisao
Deteccao de fios muito fincs am uma grande area

Muite bom zo ignorar as reflexdes do funda
Deteccan de objetos que nao estae
precisamente posicionados.

Sem a necessidades de reflector

Alcance bastante curto

Fibra Optica

Permite deteccao fotoeléfrica em dreas em gue um
sensor ndo pode ser montado devido as considera-
coos de espaco ou ambientais

Cabos da fibra dptica de vidro disponiveis para
aplicagoes de alta temperatura ambiente

Alta resisténcia a choque e vibragao.

Cabos da fibra dptica plastica podem ser usados
em areas em gue é necessaric movimento
continuo

Insercao em um espaco limitado

Imunidade a ruido

Colocagao em areas corrosivas

Mais caro que sensores com lente
Alcance bastante curto
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» Alcance Minimo

I— - b —  Minima
Objeto

7
E Distancia de |
ﬁ Daslocamento | |
\ L

I Ponto de Comutacio

« Histerese T e ortedeComutzcio N |

- Ponto dg D:E&::mnula;&n -

Distancia ¥
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Distancia “x"



Sensores Especials

e Ultrasonicos ora Sonors
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