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CONTATORES PARA APLICACAO
EM CIRCUITOS DE COMANDO

DE MOTORES ELETRICOS
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I, oo 4. CONTATORES
DEFINICAO:

Chave de operacao nao manual, eletromagnética, que tem
uma unica posi¢éo de repouso e é capaz de estabelecer,
conduzir e interromper correntes em condigdes normais do
circuito, inclusive sobrecargas no funcionamento.

OPERACAO:

O contator € composto de uma bobina, contatos principais e
auxiliares, mola e nucleo magnético. Sua atuacao acontece
quando os contatos da bobina sao energizados, ocorrendo o
atracamento dos contatos, ou seja, os contatos NF abrem seus
contatos e os contatos NA fecham os seus contatos.
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Para especificar um contator € necessario relacionar além
da corrente eléetrica dos contatos principais:

- Tensao da bobina ( 24 Vcc ou 24 - 110 — 220 - 380 Vca);

- Numeros de contatos auxiliares, especificando contatos
NA e NF;

- Compatibilidade com o rele de sobrecarga;

- Tensao de isolacao

ITENS OPCIONAIS OU DE REPOSICAO:

Tambeém sao encontrados no comeércio os seguintes itens
de reposicao:

- bobina;

- contatos principais;

- bloco de contatos auxiliares.
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s 4,2 Categoria de Emprego

Definicao: Determina as condigcdes para a ligacao e interrupcao da
corrente e da tensao nominal de servico correspondente, para utilizacao
normal do contator, nos mais diversos tipos de aplicagao.

Para Corrente Alternada

Categoria Aplicacao

AC1 Manobras leves; carga Ohmica ou pouco indutiva
(Aquecedores, Lampadas incandescentes e Fluorescentes
compensadas).

AC2 Manobras leves; comando de motores com anéis coletores.
(guinchos, bombas, compressores). Desligamento em regime.

AC3 Servico normal de manobras de motores com rotor de gaiola
(bomba, ventiladores, compressores). Desligamento em
regime.

AC4 Manobras pesadas. Acionar motores com carga plena;

comando intermitente (pulsatorio); reversao a plena marcha
e paradas por contra-correntes (ponte rolante, tornos, etc.
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A corrente do contato principal deve ser maior que que a corrente
nominal do motor, considerando o fator de servico (F.S.) do motor.

Para partida direta: K1 >= F.S. In
Rele térmico — In
Disjuntor motor — In

Para partida estrela-triangulo: K1 = k2 = 0,58 In
K3 =0,33In
Rele térmico — 0,58 In
Disjuntor motor — In

Para partida compensadora: K1 = In
K2 =0,64 In
K3 =0,23 In
Rele térmico — In
Disjuntor motor — In
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Dimensione o contator e desenhar o esquema elétrico completo com as
demais informacgoes ja calculadas (fusivel e relé térmico) para os
seguintes motores:

1) Motor monofasico IP55 de uso rural de 0,25cv, 220V/60Hz, IV
polos, supondo que o seu tempo de partida seja de 3s.

2) Motor trifasico W21 Dahlander IP55 de 0,22/0,37cv,
220V/60Hz, IV e VIII polos, supondo que o seu tempo de partida
seja de 6s.

3) Motor trifasico W21 de 0,25cv, 220V/60Hz, IV pdlos, supondo
gue o seu tempo de partida seja de 9s.

4) Motor trifasico W21 Dahlander IP55 de 0,18/0,30cv,
220V/60Hz, Il e IV podlos, supondo que o seu tempo de partida
seja de 4s.

5) Motor trifasico de duplo enrolamento de 0,6/0,8cv, 220V/60Hz,
IV e VI pdlos, supondo que o seu tempo de partida seja de 3s.

6) Motor trifasico tipo motofreio 0,75cv, 220V/60Hz, Il pdlos,

supondo que o seu tempords padiflasseNVdRadsraim
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