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COMPETENCIAS

1. Conhecer origem, aplicagdes e arquitetura do controlador 16gico-programavel (CLP);

2. Conhecer modulos e dispositivos de entrada e saida de sinais;
3. Conhecer programacdo de CLP, comandos de programacdo bdsica, dispositivos internos,
conceitos basicos em sistemas Automatizados.

HABILIDADES

Descrever as formas de controle e comando de um CLP;

Descrever a finalidade ¢ identificag¢do da estrutura do CLP;

Diferenciar modulos de entrada/saida do CLP, utilizagao de sinais adequados;
Descrever o funcionamento e a montagem de dispositivos;

Interagir com a maquina e utilizar dispositivos de comunicacao;

Aplicar e utilizar adequadamente os comandos de programagao;
Desenvolver programas adequados para atender as necessidades apresentadas.

N kv D=

BASE TECNOLOGICA

1. Introdugdo aos CLP’s, origem dos CLP’s, aplicagdes;

2. Arquitetura dos CLP’s: interface de entrada, interface de saida unidade de processamento,
unidade de memoria;

Modulos de entrada e saida: dispositivos de entrada, dispositivos de saida;

4. Programagdo de CLP’s: formas de programagdo, ferramentas de programagao,
dispositivos internos, comandos de programacao basica;

5. Conceitos basicos em sistemas automatizados: resolugao de problemas de controle
utilizando controle 16gico programavel.
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BASES TECNOLOGICAS

programagéao basica,
dispositivos internos,
conceitos basicos em
sistemas
Automatizados.

Aplicar e utilizar adequadamente os
comandos de programagao;

Desenvolver programas adequados
para atender as necessidades
apresentadas.

Programacdo de CLP’s: formas de
programacao, ferramentas de
programacgao, dispositivos internos,

comandos de programagao basica;

Conceitos basicos em sistemas
automatizados: resolugao de
problemas de controle utilizando
controle Iégico programavel.
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OBSERVACOES

A cada conteudo sera realizada uma avaliagcao, havendo duas avaliagdes de recuperagao, nas quais 0s
alunos terdo oportunidade de se recuperarem de competéncias insuficientes nas avaliagdes por conteudo.
R1: Avaliagédo de recuperagéo dos conteudos avaliados em A1, A2 e A3;

R2: Avaliagado de recuperagéo dos conteudos avaliados em A4, A5 e AG6.

Havera horarios pré-estabelecidos para atendimento aos alunos.

* Legenda das Estratégias Didaticas

(AE) Aula Expositiva; (AED) Aula Expositiva Dialogada; (EXE) Aula de Exercicios; (EDI) Estudo Dirigido;
(DIS) Discussao em Grupo; (T1) Trabalho Individual; (TG) Trabalho em Grupo; (LAB) Aula em Laboratério;
(PES) Pesquisa; (SEM) Seminario; (VIS) Visita Técnica.

Cronograma de Aulas

1° Encontro (3 aulas)
- Apresentagao: Plano de ensino
- O que é automacao?
- Sinais e sistemas?
- Oque éumCLP?
2° Encontro (3 aula)
- Modulos de entradas e saidas;
- Tipos de sensores;
- Modulos sindticos.
3° Encontro (3 aulas)
- NPN e PNP
- Referéncia de sinal
- Tipos de sensores
4° Encontro ( 3 aula)
- Tipos de saidas
5° Encontro (3 aulas)
- Avaliacao A1
6° Encontro (3 aula)
- Diagrama de maquina
7° Encontro (3 aulas)
- Exercicios
8° Encontro (3 aula)
- Pesquisa na biblioteca
9° Encontro (3 aulas)
- Apresentagao seminario (A2)
10° Encontro (3 aula)
- Programacao Ladder
11° Encontro (3 aulas)
- Circuitos basicos
- Linguagem de programagéo
12° Encontro ( 3 aula)
- Laboratdrio: Circuito simples com Ladder
13° Encontro ( 3 aula)
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- Visita técnica
14° Encontro ( 3 aula)
- Inversores de frequéncia
15° Encontro ( 3 aula)
- Configuragao de Inversores de frequéncia
16° Encontro ( 3 aula)
- Aplicagao pratica com inversor
17° Encontro ( 3 aula)
- Controlando inversor e CLP
18° Encontro ( 3 aula)
- Desenvolvendo uma aplicacdo com CLP e Inversor
19° Encontro ( 3 aula)
- Finalizando a aplicagao
20° Encontro ( 3 aula)
- Entrega e apresentacgao do sistema desenvolvido
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