H7 - DIMENSIONAR =
CONTATORES PARA APLICACAO
EM CIRCUITOS DE COMANDO
DE MOTORES ELETRICOS
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I, oo 4. CONTATORES
DEFINICAO:

Chave de operacao nao manual, eletromagnética, que tem
uma unica posi¢éo de repouso e é capaz de estabelecer,
conduzir e interromper correntes em condigdes normais do
circuito, inclusive sobrecargas no funcionamento.

OPERACAO:

O contator € composto de uma bobina, contatos principais e
auxiliares, mola e nucleo magnético. Sua atuacao acontece
quando os contatos da bobina sao energizados, ocorrendo o
atracamento dos contatos, ou seja, os contatos NF abrem seus
contatos e os contatos NA fecham os seus contatos.
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Para especificar um contator € necessario relacionar além
da corrente eléetrica dos contatos principais:

- Tensao da bobina ( 24 Vcc ou 24 - 110 — 220 - 380 Vca);

- Numeros de contatos auxiliares, especificando contatos
NA e NF;

- Compatibilidade com o rele de sobrecarga;

- Tensao de isolacao

ITENS OPCIONAIS OU DE REPOSICAO:

Tambeém sao encontrados no comeércio os seguintes itens
de reposicao:

- bobina;

- contatos principais;

- bloco de contatos auxiliares.
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s 4,2 Categoria de Emprego

Definicao: Determina as condigcdes para a ligacao e interrupcao da
corrente e da tensao nominal de servico correspondente, para utilizacao
normal do contator, nos mais diversos tipos de aplicagao.

Para Corrente Alternada

Categoria Aplicacao

AC1 Manobras leves; carga Ohmica ou pouco indutiva
(Aquecedores, Lampadas incandescentes e Fluorescentes
compensadas).

AC2 Manobras leves; comando de motores com anéis coletores.
(guinchos, bombas, compressores). Desligamento em regime.

AC3 Servico normal de manobras de motores com rotor de gaiola
(bomba, ventiladores, compressores). Desligamento em
regime.

AC4 Manobras pesadas. Acionar motores com carga plena;

comando intermitente (pulsatorio); reversao a plena marcha
e paradas por contra-correntes (ponte rolante, tornos, etc.
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A corrente do contato principal deve ser maior que que a corrente
nominal do motor, considerando o fator de servico (FS) do motor.

Para partida direta: |  >= FS x In

Para partida estrela-triangulo: | = | =0,58 x In

IK3 =0,33x In
Rele térmico — 0,58 In

Para partida compensadora:

|K 5 In (contator pés autotrafo)

— K2
e, = K2 In

= (K- K?) X In (contator que fecha o curto no autotrafo)

K é o valor do TAP do autotrafo, por exemplo: 80%, K =0,8; 65%, K = 0,65.
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Bobina Corrente Alternada - CA

C€

CAMCC: 1001 {dpiblns): 2F/2R= -00-22 ou 4P=-00-40

c us Motas:
1) Coordenagio Tipo 2
méc (s < 400V) (4 U 2) Codign ds tensiies uawss CAJBOH:) pars os
o ; minfcort atoree CWOF:

Poincla V18=11Vos, V25=220Vos, V40=380Voa

A3 it 38N ov 42,08 3) Potincis pars min ] )
LN v - CWIOF fcombnapéol

Man. / hora & plana carga. 21
AC-4 le mix. [Us < A0V A -
AC-1 Carga reaistiva lo = | A 16
Fusshve| medima ol /oG ! A 16
Direnatas (Larg.AILFrof. mm d54 4
[ ™ 0,120
Contatos audliarss Integrada -10-01

Circuitn AC (S0/60Hz) RCOT D53(24-48Vc=), RCOG DE2{110-220ea, AC10 D3I(300Nes)

Acsssirios Intertravament mecinico W07 (combinagéo)

Jngus de cont. principeis I DWO7-3P
“\Ver acassiiins do A 04 [Babina CA BIA-07*2
Bobina Corrente Alternada - CA
Bobina Corrente Continua - CC

owew | owem [ owoonz CWoIe CWED2E :‘5"‘“‘ 20 Tipo 2
DOACC:-10/-01 ipiilos): 2P/2R= -00-22 ou 4= -D0-40 o:-00 2) Cédigo de tensbes usuais CA(BIHZ)

V1 5=11 Woa, VEE=220ea iV 41=38ca
Codligo de tenedss veusts em CC para
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BOOW v 5 ] 75 L 168 8 montagem de spenss 2 corralos
Man.  hora a plona carga 580 mmm wrauais am OO
AC-4 Is méx. (s < 44IV) A 28 35 A5 5 8 minfcontatora MW—IGMmmr;
AC-1 Carga reslstiva le = |, A 18 20 prd xn B 2P
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Bobinas em Corrente Alternada (CA): 50/60Hz ou 60Hz 2
Bobinas em Corrente Continua (CC) 2

C€

CWM3

CWMi2

CWM18

CWM25

CWM32

CA:-10/-01/-11/-22
CC: -10/-01/-11/-22
(4 polos): 2P/2R= -00-22
4P -00-40

CA:-10/-D1/-11/-22
CC:-10-01/-11/-22
4 polos): 2P/2R= -00-22
4P= -00-40

CA: -10/-01/-11/-22
CC: -10/-01/-11/-22
(4 polos): 2P/2R=-00-22
4P=-00-40

CA: -10/~01/-11/-22
CC: -10~017-11/-22

CA: -00/-10/~01/-117-22
CC: -00/-10/-01/-117-22

C us
AC-3 le méx. (Ue< 4400)  (A) 9 12 18 25 32
Senvico normal de
manobras de motores _ 20 o . . . 87 —
com rotor gaiola Potncia | sapy o 54 75 10 16,8 20
com desligamento 60Hz
£IM regime 4400 oy i a7 125 16,8 20
AC4 le méx. (Ue=< 6AOV)  (A) 5 7 8 12 16
Manobras pesadas.
Acionar motores com 220V v 15 2 2 4 6
carga plena; comando |  Poténcia WV o 3 4 5 75 10
intermitenta, reversio 60Hz
a plena marcha e 44NV v 3 L ] 75 125
Carga resistivale =1, (A 25 25 32 45 il

AC-1
Manobras de cargas 20V ov 9.5 95 12 17 225
resistivas puras Potencia | ag0y gy 165 165 21 295 29,5
ou pouco indutivas 60Hz

40 o 19 19 24 34 455
N* de péilos & 3 pdlos 4 polos 3 pblos 4 pblos 3 pdlos 4 pdios 3 pélos 3 polos
Fusivel maximo (gl/oG) ¥ A 25 25 30 50 63
Cons. Bobina (CA em 60Hz) “Ligar”/ “Ligada” VA 45/6 45/6 456 45/6 a8/9
Peso CA/CC kg 0,295/0 51 0,295/0,51 0,295/ - 0,2950 51 0,295/ - 0,295/0, 51 0,52/0,62

| Largura mm 45 45 45 45 45 45 55
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Dimensione o contator e desenhar o esquema elétrico completo com as
demais informacgoes ja calculadas (fusivel e relé térmico) para os
seguintes motores:

1) Motor monofasico IP55 de uso rural de 0,25cv, 220V/60Hz, IV
polos, supondo que o seu tempo de partida seja de 3s.

2) Motor trifasico W21 Dahlander IP55 de 0,22/0,37cv,
220V/60Hz, IV e VIII polos, supondo que o seu tempo de partida
seja de 6s.

3) Motor trifasico W21 de 0,25cv, 220V/60Hz, IV pdlos, supondo
gue o seu tempo de partida seja de 9s.

4) Motor trifasico W21 Dahlander IP55 de 0,18/0,30cv,
220V/60Hz, Il e IV podlos, supondo que o seu tempo de partida
seja de 4s.

5) Motor trifasico de duplo enrolamento de 0,6/0,8cv, 220V/60Hz,
IV e VI pdlos, supondo que o seu tempo de partida seja de 3s.

6) Motor trifasico tipo motofreio 0,75cv, 220V/60Hz, Il pdlos,

supondo que o seu tempoe PAHIFASRIIER AR ratim
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